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1. 简介 

CH01P 型 IGB正 单相电力调整器，克服了晶闸管调整器的固有缺点，݋有ᇍ电网谐波污

染小ǃࡳ率因数高和ℷ弦波输出的特点主 是新一代绿色ǃ节能ǃ⦃保的调整器Ǆ 

CH01P 使用 IGB正 器件，采用 PWM AC-AC 斩波ᡔ术，只调压，ϡব频，䗖用于电阻性和

ব压器负载Ǆᑨ用领域˖工业ࡴ热ǃ灯光照明ǃ电机软启ࡼǃ调压调䗳ǃ交流电源和节能减

排等领域Ǆ 

 

 

2.型ো代码 

在使用设备前请检查型োǃ规格Ǆ以ϟЎ在设备标签中的型ো代码˖  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

项目 代码 规格说明 

型ো CH01P IGBT 单相电力调整器 

4- ４~ 20 mA DC, 接收电阻:100Ω 
控制输入 

6- 0~10V DC, 输入电阻˖200KΩ 

11- 110V AC±15% ，50Hz/60Hz 自䗖ᑨ 

22- 220V AC±15% ，50Hz/60Hz 自䗖ᑨ 
电源电压 

 
38- 380V AC±15% ，50Hz/60Hz 自䗖ᑨ 

010-  

016- 长˖280，宽˖ 65，厚˖147 mm 

020- 长˖280，宽˖ 65，厚˖147 mm 

025- 长˖250，宽˖123，厚˖166 mm 

035- 长˖250，宽˖123，厚˖166 mm 

050- 长˖250，宽˖159，厚˖191 mm 

070- 长˖308，宽˖143，厚˖204 mm 

100- 长˖308，宽˖143，厚˖204 mm 

135- 长˖308，宽˖143，厚˖219 mm 

160- 长˖308，宽˖143，厚˖219 mm 

200-  

电流容量  

 

300-  

N 无 RS485 隔离型通䆃接口 

˄选件˅ R 有， MODBUS RTU 协䆂 

N 无 快䗳熔断器 

˄选件˅ F 有 

N 无 输入 EMI 滤波器 

(选件) E 有 

N 无 输出ℷ弦波转换器 

(选件) S 有 
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3. 选型说明 

1˅ 额定电流容量选择参考 

 ৃ根据负载的最大电流和特性选择˖ 

□ 恒定电阻负载˖当ࡴ热材料Ў镍铬，额定电流容量ᑨ大于最大负载电流Ǆ 

□ 硅碳棒负载 当̟ϡ使用ব压器时，硅碳棒ᑨ串联，使之能够ᡓফ电源电压的 70%~80%

以Ϟ，额定电流容量ᑨ大于负载电流 1.4 倍˗使用ব压器时，额定电流容量ᑨ大于

负载电流 1.2 倍Ǆ 

□ 电热管负载˖电热管内部易ফ潮，䗴成局部短路ǃ放电和打火等⦄象，因ℸ，额定

电流容量ᑨ大于负载电流的 1.5 倍Ǆ  

□ ব压器负载˖额定电流容量ᑨ大于最大负载电流 1.2 倍Ǆ 

 

2˅ EMI 滤波器选择参考 

在电网电源Ϣ调整器电力输入端之间ࡴ EMI 滤波器，ৃ抑制网侧高次电流谐波Ǆ

一般需要考虑安装Ǆ 

 

3˅ ℷ弦波转换器选择参考 

在调整器电力输出端Ϣ负载之间ࡴℷ弦波转换器，将负载电压转换Ўℷ弦波Ǆৃ 根

据以ϟ情况选择˖ 

□ 恒定电阻负载˖ৃ以ϡ选Ǆ 

□ 硅碳棒负载˖ৃ以ϡ选Ǆ 

□ 电热管负载˖建䆂选用，有ࡽ于抑制瞬间短路Ǆ 

□ ব压器负载˖由于ব压器的电感作用，ব压器中的电流是连续的，因ℸ，ᇍ波

形没有特殊要求时，ৃ以ϡ选Ǆ 

 

4˅型ো选择示例 

调整器型ো˖CH01P4-38-050-RFE止，৿义如ϟ˖ 

CH01P 型 IGBT 单相电力调整器， 控制信োЎ 4 ~ 20mA，电源电压Ў 380V AC，电流

容量 50A，带 RS485 通䆃接口，带输入 EMI 滤波器，带输出ℷ弦波转换器Ǆ 

 

 

4. 装箱清单表 

1˅CH01P 调整器˖     1 ৄǄ 

2˅10K 电ԡ器和刻度盘˖1 套Ǆ 

3˅使用说明书˖        1 份Ǆ 
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5. 部件和端子ৡ称 

1˅ 部件ৡ称 

10Aǃ16Aǃ20A 

 

 

         25A 

 

 

                                  35Aǃ50A 
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                                  70Aǃ100A 

 

 

                             135Aǃ160Aǃ200Aǃ300A 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 7

2˅ 指示灯 

� POWER˖ 电源指示 

    工作ℷ常   绿色灯亮 

    相ԡ异常   绿色灯闪烁(0.5止) 

    散热器超温   绿色灯闪烁(1止˅ 

 

 

3˅ Џ回路端子 

 用于接Џ回路的电源和负载Ǆ 

□ 进线铜排 

1/L1，3/L2˖单相电源输入端子，接Џ回路电源或 EMI 滤波器输出端Ǆ 

 

□ 出线铜排 

2/正1，4/正2˖斩控输出˄负载˅端子，接负载或接ℷ弦波转换器输入端Ǆ 

 

4˅ 辅ࡽ端子 

 用于接辅ࡽ电源Ǆ 

□ CN2 端子 

当Џ回路电源电压Ў 110V AC 或 380V AC 时，接 220V AC 电源Ǆ 

当Џ电源电压Ў 220V AC 时，ϡ使用ℸ端子Ǆ 

 

5˅ 接地端子 

 用于机壳的保ᡸ接地，接保ᡸ地线Ǆ 

 

6˅ 控制端子 

□ CN1 端子 

CN1 端子用于控制信োǃ手ࡼ和通䆃的接线Ǆ端子说明见ϟ表˖ 

 

 

项目 端子ো 端子代码 ࡳ能说明 

1 C1 控制输入˄为˅端 

2 C2 控制输入˄-˅端 

3 R1 

4 R2 

5 R3 

外部电压调整端，外接电ԡ器Ǆ 

若ϡ外接电ԡ器，R2-R3 ᑨ短路Ǆ 

6 为V 手ࡼ或ᑩ电压调整端 

7 止G R止485 地端 

8 为 R止485 ˄为˅端 

 

 

 

 

CN1 端子 

9 - R止485 ˄-˅端 
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6. 电路框图 
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7. 外形尺ᇌ和重量 

 

                          16Aǃ20A 

 

                           35Aǃ50A 
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           70Ａǃ100Ａ 

 

 

          135Ａǃ160Ａǃ200Ａ 
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重量˖４.0k其˄25A ǃ˅5.0k其˄35Aǃ50A ǃ˅6.5k其˄70Aǃ100A Ǆ˅ 

 

8. 安装场地 

因Ў周边⦃境影响设备的ৃ靠性和寿命，必须选择合䗖的⦃境Ǆ需要以ϟ条件˖ 

1˅ ⦃境温度ϡ超过 40℃Ǆ 

2˅ 相ᇍ湿度Ԣ于 90% ˄ϡ结露 Ǆ˅ 

3˅ 无ৃ燃性和腐蚀性气体，无损害电气绝缘的气体和液体Ǆ 

4˅ 方便进行安全维修的场地Ǆ 

5˅ 本设备外壳ᑨ良好接地Ǆ 

 

 

9. 安装固定 

1˅ 本设备Ў壁ᣖ式，垂直安装，电源端˄L1-L2˅朝Ϟ，负载端˄正1-正2˅朝ϟǄ 

2˅ 需要预留的安装空间 

当多ৄ安装时，Ў了方便接线，在电源端˄L1-L2˅和负载端˄正1-正2 ，˅需要留出 100mm

以Ϟ的空间˗在水ᑇ方向至少留出 20mm 以Ϟ的空间Ǆ䖬需要采প措施，减少来自ϟ层

设备的散热影响Ǆ 

 

10.电源和负载˄ࡴ热器˅的接线 

� ϡ带 EMI 滤波器和ℷ弦波转换器时 

QF˖断路器˗F此止E˖快䗳熔断器ǄCH01P˖IGB正 单相电力调整器Ǆ 

电力电源˖通过 QF 和 F此止E 连接到电源端˄L1-L2˅̠ 负载端˄正1-正2˅̟ 接负载˄ࡴ

热器˅̠ PE 端˖接保ᡸ地线Ǆ 
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� 带 EMI 滤波器和ℷ弦波转换器时 

QF˖断路器˗F此止E˖快䗳熔断器ǄCH01P˖IGB正 单相电力调整器Ǆ 

电力电源˖通过 QF和 F此止E 连接到 EMI 滤波器输入端˗EMI 滤波器输出˖接电源端

˄L1-L2˅̠ 负载端˄正1-正2˅̟ 接ℷ弦波转换器输入端Ǆℷ弦波转换器输出端˖接负

载˄ࡴ热器˅̠ PE 端˖接保ᡸ地线Ǆ 
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11. 控制输入信ো的接线 

CN1 端子˄C1-C2˅̟ 接控制输入信ো˄4~20mA主1~5V主0~10V Ǆ˅需要特߿注意˖ℷǃ负极

性˄C1˖ℷ极，C2˖负极 Ǆ˅引线要避免强电的电磁ᑆ扰Ǆ 

 

1˅4~20mA 电流控制 

 调整器型ো是˖CH01P4-… 

� 接一ৄ CH01P 时， 

控制信ো按ϟ图接线˖ 

C1(+)

C2(-)

R2

R3

 

 

� 接多ৄ CH01P 调整器时， 

如果控制信ো允许的最大负载电阻是 600Ω，则ৃ连接 6 ৄ CH01PǄ每ৄ调整器的

输入端˄C1-C2˅串联ৢ，Ϣ控制信ো连接Ǆ接线图如ϟ˖ 
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2˅0~10V 电压控制 

 调整器型ো是˖CH01P6-… 

 因Ў电压输入的输入阻抗高，建䆂使用 2芯屏蔽电缆，屏蔽层单点接地抑制ᑆ扰Ǆ 

� 接一ৄ调整器时， 

输入信ো按ϟ图接线˖ 

C1 (+)

C2 (-)

R2

R3

 

 

 

 

� 接多ৄ CH01P 调整器时， 

输入信োᑨ并联到每ৄ调整器的输入端Ǆ接线图如ϟ˖ 

 

 

3˅ 开关接点控制 

当使用开关接点控制时，ৃ完成ԡ式˄ON/OFF ǃ˅比例和 PID 控制Ǆ接线时，ϡ用考

虑极性或引线电阻大于 10Ω问题ǄЎ了防ℶ电磁ᑆ扰，引线要Ϣ强电ߚ开Ǆ 

� 100% ON-OFF 型 

开关吸合，输出 100% 电压˗开关断开，输出 0%电压Ǆ开关按ϟ图接线˖ 
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� 带外部电压Ϟ限调整 

ৃ以控制开关吸合时的输出电压Ǆ开关接点按ϟ图接线˖ 

 

 

� 带外部电压Ϟ限调整和电压ϟ限调整 

ৃ以控制开关吸合时的输出电压Ϟ限和开关断开时的电压ϟ限Ǆ开关接点按ϟ图接

线˖ 

 

 

4˅ 外部开关ߛ断电压输出 

使用温控仪表的᡹警接点或外部开关，ৃ以关断调整器的电压输出Ǆ用于控制调整器的
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启ࡼ/停ℶ，或故障保ᡸǄ 

� 电压/电流输入时 

䖭是一个ߛ断输入信ো，关断电压输出的方法Ǆ按ϟ图接线˖ 

 
 

� 开关接点输入时 

在ϟ图中，Ϣ为V 端相接的接点断开时，关断电压输出Ǆ 

 

 

 

12.外部电压调整和手ࡼ控制的接线 

电压/电流控制输入时，使用外接的电ԡ器˄B 10KΩ/VR ，˅连接到 CN1 的相ᑨ端子，实

⦄限制输出电压和手ࡼ控制的ࡳ能Ǆ 

 

1˅无外部电压调整的接线 

 控制信োЎ 100%时，输出电压Ў 100%，输出电压ϡফ限制Ǆ 
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2˅电压Ϟ限调整的接线 

 控制信োЎ 100%时，外部电压调整ৃ限制输出电压Ǆ 

 
 

3˅电压ϟ限调整的接线 

 控制信োЎ 0%时，电压ϟ限调整ৃ保ᣕ最小输出电压Ǆ 

 
 

4˅电压Ϟ限和电压ϟ限调整的接线 

 ℸЎ电压Ϟ限调整和电压ϟ限调整的组合接线，ৃ 以ৠ时限制最大输出电压和保ᣕ最小

输出电压Ǆ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 19 

5˅手ࡼ调整的接线 

 ৃ通过手ࡼ电ԡ器，调整输出电压Ǆ 

 
 

6˅自ࡼ/手ߛࡼ换的接线 

 用一个外部开关ߛ换自ࡼ和手ࡼ工作方式Ǆ 

 

� 自ࡼ时，ϡ带电压Ϟ限调整 

自ࡼ时，输出电压ϡফ限制Ǆ 

 

 
� 自ࡼ时，带电压Ϟ限调整 

自ࡼ时，ৃ以限制输出电压Ǆ 
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13. 特性图 

1˅ 电压˄V˅线形输出 

输出电压Ϣ控制输入成线形关系Ǆ 

 

 

率˄电压ᑇ方ࡳ ˅2 V
2
˅输出 

输出电压的ᑇ方 V
2
Ϣ控制输入成线形关系Ǆ 

 率输出特性ৃ由通䆃设定，出厂时设Ў˖电压输出特性Ǆࡳ

 

 

 

 

 

3) 软启ࡼ/软关断和软Ϟ升/软ϟ降 

软启ࡼ/软关断和软Ϟ升/软ϟ降时间ৃ由通䆃设置Ǆ 
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4) 输出特性 

 

 

 

14. 通䆃 

见 CH01P 通䆃手册Ǆ 
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  15. ᡔ术规格 

控制信ো 

  电流输入˖ 4 ~ 20 mA DC主 接收电阻˖100Ω 

  电压输入˖  0 ~ 10 V DC， 输入电阻˖200KΩ 

通䆃控制输入˖  0 ~ 100.00 %，用通䆃设置 

 

电源电压 

   电压˖ 单相 110V，220V，380V AC±15% ，选择一种 

   频率˖ 47 ~ 63 Hz，频率自䗖ᑨ 

 

电流容量 10A，16A，20A，25A，35A，50A，70A，100A，135A，160A，200A，

300A AC 

 

冷却系统   强制风冷系统 

 

过流和短路保ᡸ 

快䗳熔断器保ᡸ˖ 当输入电流大于额定电流的 1.5 倍时，快䗳熔断器保ᡸ 

电子保ᡸ˖ 当 IGB正 短路时，控制电路启ࡼ内部保ᡸ机制，软关断 IGB正，1 ⾦ৢ

自ࡼ恢复 

 

过压保ᡸ   压敏电阻，RC吸收电路，RCD 吸收电路 

 

散热器超温保ᡸ 

作温度˖  大于ࡼ 75℃ 

 作˖  停ℶ输出ࡼ

 

电力控制ࡳ能 

 输出电压Ϟ限˖ 0 ~ 100.00%，外接 10KΩ电ԡ器调整或用通䆃设置 

 输出电压ϟ限˖ 0 ~ 100.00%，外接 10KΩ电ԡ器调整或用通䆃设置 

运行/停机˖  仅ৃ用通䆃设置，出厂设置Ў开机运行 

手ࡼ调节˖ 0 ~ 100.00%，外接 10KΩ电ԡ器调整或用通䆃设置 

  

控制系统 

  控制器件˖ IGB正 

  控制方式˖ PWM AC-AC 斩波 

  斩波频率˖ 6.25 KHz主12.8 KHz主17.1 KHz主25.6 KHz 

调节ߚ辨率˖  1/4000 

 输出电压波形˖ PWM 交流斩波电压 

   软启ࡼ时间˖  0 ~ 20.0 ⾦，用通䆃设置，出厂设置Ў 0.3 ⾦ 

   软关断时间˖  0 ~ 20.0 ⾦，用通䆃设置，出厂设置Ў 0.5 ⾦ 

   软Ϟ升时间˖  0 ~ 20.0 ⾦，用通䆃设置，出厂设置Ў 1.0 ⾦ 

   软ϟ降时间˖  0 ~ 20.0 ⾦，用通䆃设置，出厂设置Ў 1.0 ⾦ 

输出电压范围˖ 0 ~ 98.0% 输入电压˄ϡࡴ输出滤波器时˅ 
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控制特性˖电压 V 线性ǃ电压ᑇ方 V
2
，用通䆃设置Ǆ出厂设置Ў电压 V 

 

䗖用负载 

     所有阻性负载，感性负载，ব压器负载 

 

 率因数ࡳ

阻性负载˖ 高于 0.95 

        感性负载˖  Ϣ负载相ৠ 

 

辅ࡽ电源    

电压˖ 220V AC AC±15% 

电流˖ 0.5 A 以ϟ 

频率˖  50，60 Hz 

 

状态指示灯 

   绿色:   工作状态ℷ常 

闪烁:   相ԡ故障 

 

通䆃接口 

      接口: EIA 标准 R止485，光电隔离型 

  通䆃方式:  R止485 两线系统主 半双工多点总线系统 

        通䆃协䆂:   MODB此止 R正此 协䆂 

  通䆃距离˖  最大 500 m ˄প决于系统条件˅ 

  传输䗳度˖ 1200，4800，9600，19200，38400 

    起始ԡ˖  1 ԡ 

    停ℶԡ˖  1 ԡ 或 2 ԡ 

    数据ԡ˖  8 ԡ 

    校验ԡ˖  无，偶校验 

        连接数量˖  最多 32ৄ˄包括Џ机˅ 

 

通䆃参数 

 通䆃控制输入˖ 读/写，范围˖0 ~ 100.00%，出厂设置Ў 0 

  控制输出˖ 只读，范围˖0 ~ 100.00% 

 停机状态锁定˖ 读/写，范围˖0 ，1，出厂设置Ў 0 

᡹警锁定˖ 读/写，范围˖0 ，1，出厂设置Ў 0 

运行/停机˖ 读/写，范围˖0 ，1，出厂设置Ў 1 

手ࡼ/自ࡼ˖ 读/写，范围˖0 ，1，出厂设置Ў 0 

模块超温᡹警˖  只读，范围˖0 ，1 

电流短路᡹警˖  只读，范围˖0 ，1 

频率错误᡹警˖  只读，范围˖0 ，1 

电源频率˖  只读，范围˖46.0 ~ 64.0 Hz 

输出特性˖ 只写，范围˖0 ，1，出厂设置Ў 0 

软启ࡼ时间˖  读/写，范围˖0 ~ 20.0 止，出厂设置Ў 0.3 ⾦ 

软关断时间˖  读/写，范围˖0 ~ 20.0 止，出厂设置Ў 0.5 ⾦ 
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软Ϟ升时间˖  读/写，范围˖0 ~ 20.0 止，出厂设置Ў 1.0 ⾦ 

软ϟ降时间˖  读/写，范围˖0 ~ 20.0 止，出厂设置Ў 1.0 ⾦ 

输出ϟ限˖  读/写，范围˖0 ~ 100.00%，出厂设置Ў 100 

输出Ϟ限˖  读/写，范围˖0 ~ 100.00%，出厂设置Ў 0 

通䆃地址˖  读/写，范围˖1 ~ 255，出厂设置Ў 1 

波特率˖  读/写，范围˖1200，2400，4800，9600，19200，38400，出厂设置

Ў 9600 

数据格式˖  读/写，范围˖8N1，8N2，8E1，出厂设置Ў 8N1 

存储方式˖  读/写，范围˖RAM，EEP，MIX，出厂设置Ў EEP 

通䆃延时˖  读/写，范围˖0 ~ 255 ms，出厂设置Ў 20 

 

安装 

 安装方式˖  壁ᣖ式 

 安装方向˖  垂直安装 

 

工作⦃境和存储温度 

工作温度˖ 0 ~ +40℃ 

湿度范围˖ 5 ~ 90% RH，无结露 

海拔高度˖ 2000 m 以ϟ 

存储温度˖ -10 ~ +60℃ 

݊它要求˖ 通风良好，无腐蚀性ǃৃ燃性气体，避免日光直射或热辐射 

 

绝缘电阻和介电强度 

 绝缘电阻˖  

    电力输入/输出端Ϣ外壳之间，500VDC 20MΩ最小 

      控制输入端Ϣ电力输入/输出端之间，500VDC 20MΩ最小 

    通䆃端Ϣ电力输入/输出端之间，500VDC 20MΩ最小 

            通䆃端Ϣ控制输入端之间，500VDC 20MΩ最小 

 

 介电强度˖  

    电力输入/输出端Ϣ外壳之间，2000VAC 1  钟ߚ

控制输入端Ϣ电力输入/输出端之间，2000VAC 1  钟ߚ

通䆃端Ϣ电力输入/输出端之间，2000VAC 1  钟ߚ

通䆃端Ϣ控制输入端之间，2500VDC 1  钟ߚ

 

 

 

 

北京南岸普力自动化科技有限公司 

电话: 010-62558932   62613784                       网址˖www.nar承uli.干n 

地址: ࣫京市海淀区苏州街 33ো 1202 室                邮编: 100080 
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