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注意   

请确保本手 达仪器的最终使用者手中   
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前言 

   本手 MAC10的接线 安装 操作和 常维 有重要意义  

 

本手 介绍了MAC10的注意 项 安装 接线 能和操作 骤 当使用本仪器时

将手 保留手边 请遵循提供的指导  

 

 

 

1. 安全措施 

关于安全措施和 设备和装置的潜在 害以及增 的说明如  

 

  

◎ 符号表示 能引起人身的伤害或者死亡  

                       ! 警告  

 

◎ 符号表示 能引起设备或者装置的损害  

          ! 注意  

◎ 符号表示附 的说明或者注释  

           注  

! 警告   

MAC10 系列数 器是 一般工业设备的温度 湿度和 他物理量设 的 能以任何

方式用于 安全 人身和工作环境产生负面影响的场合   

 

 

!  注意  

了避免因 本仪器的故障而损害 之 接的外围仪器 设备和自身，在使用前必须

采 安全措施，例如， 确安装保险丝和过热保 装置 在没有采 安全措施而导致

故的情况 ， 保证本说明书的明示或者暗示是有效的  

 

 

!    注意  

� 在仪器外壳的标签 的    标 : 

在仪器外壳的端子 的标签 了    标 . 警告你当仪器通电时， 要触碰

带电部 否则， 能会引起触电  

 

  � 必须在 接到 仪器的电源端子的外部电路 安装断开电源的设备，例如，开关

或者短路器 将开关或者短路器安装于易于操作的 置，并标示这是断开电源的设

备 使用满足 IEC127要求的开关或者短路器  

 

 

  � 保险丝: 

   因 本设备没有内置的保险丝， 要 在 接到电源端子的线路中安装保险丝

保险丝应 在开关/短路器 电源端子之间，接到电源端子的L端  

 

        保险丝的 定值: 250V AC 0.5A/中性 套或者 套型  

        使用满足 IEC127要求的保险丝  

    � 接到输 端和 警端的电压/电流应 在 定范围内 否则，温度将升高，缩短

产品寿命并引起故障  

 

   � 输入规格 符合的电压/电流 能接到输入端 这 能缩短产品寿命并引起故障  

 

�本仪器 有电源和输入输 之间的基本 缘 当需要 强 缘时，输入/输 端子应

接到A 一种无裸露充电器的设备，或B 基本 缘 合于电源最高电压和输入/输

部 的器件  

� 信号线的 地共模电压 (信号线 包括接点输 电源和 件) 应 小于 30V rms, 

42.4V 峰值和 60 VDC  

 

                                  注意  

 � 用于布线的所有导线( 包括通 电源和 件)的长度应 小于30m 当线的长度大于30m 

或者在室外接线，需要 当的 雷措施  

 

 

  

 

  

 

 

 

2.  简介 

2-1. 使用前的检查 

在使用 MAC10 前, 请检查型号代码 外 和附件等 确认没有错误 损坏和丢失  

 

确认型号代码: 检查 的产品一致  

根据 述代码表检查机壳 的型号代码  

 

     型号代码举例 

ＭＡＣ10Ａ  Ｍ Ｃ Ｆ  2 R 

1 2 3 4 5 6 

 

  项目  

1. 系列     MAC10A-:96×96mm外形尺 ，数 器 

       MAC10B-:48×96mm 外形尺 ，数 器 

MAC10C-:72×72mm外形尺 ，数 器 

MAC10D-:48×48mm外形尺 ，数 器 

2. 输入      M:自 输入, I: 电流 

   3. 输 1  C: 接点, S: SSR驱动, I: 电流(4～20mA),  

   4. 电源       F-:100 - 240V (90-264V) AC 

      5. 件输     N: 无, 1: 件输 １(1 点)，2: 件输 1，2(2 点) 

6. 通     N: 无, R: RS485 

      

     

 

 

 检查附件 

      使用手 : 1 本 

 

注  : 如果您有任何 题请联系 们的代理商或者营业本部 们 迎任何询 ，例如， 

产品缺陷 附件丢失等  
 

 

 2-2. 使用注意 

(1) 要用硬的 尖的物体操作前面板  

要用指 尖触碰按键  

(2) 用 布轻擦 要使用溶剂，如，稀释剂 . 

 

3.  安装和接线 

3-1. 安装场地 (环境条件) 

       注意  

    要在 述条件 述用本产品 否则， 能引起故障 险和火灾   

 

 

(1) 在充满易燃气体 腐蚀气体 尘和烟雾等场地  

(2) 在温度 于0℃ 或者高于 50℃ 的场地  

(3) 在相 湿度高于 90 % RH  或者结露的场地 . 

(4) 在 到清冽震动或者冲 的场地  

(5) 在靠 墙电流线路或 感应 扰的场地  

(6) 在有水滴或者 光直射的场地  

(7) 在高于海拔 2,000 m. 的场地  

  注 : 环境条件满足 IEC664.  

安装类型Ⅱ并 环境污染度 2  

 

 

3-2. 固定 

(1) 开安装口请参 3-3.节的面板开口图示   

 (2) 安装面板厚度 1.2 ~ 2.8mm.  

 (3) 因 本产品提供固定卡 , 将仪器 入面板即  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

!

!

!

!
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3-3. 外形尺 和面板开口 

      MAC10 外形尺  (单 : mm)                  

 

 

 

 

 

 

       

 

 

 

 

 

  

  MAC10 面板开口 (单 : mm)  

 

            × 外形尺  

 

             × 外形尺  

             × 外形尺  

 

             × 外形尺  

 

  注: 仅能在水 方向的一个开口内紧凑安装  

    当 垂直方向的仪器时，需要 门的工  

 

接线 

        警告  

      ◎接线时 要接通电源以免触电  

◎接通电源时 要触碰端子  

(1) 根据3-5.节的端子接线图确认接线 确   

(2) 热电偶输入时选择合 的补偿导线  

 (3) 铂电阻输入时每根引线的电阻值应小于5Ω ，并 3根引线的电阻应改一致  

 (4) 信号线 动力线 能在 一个线管或者线槽内 . 

(5) 屏蔽线 (单点接地) 能有效 静电感应噪声  

(6) 短间距的 线能有效 电磁感应噪声  

!
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  端子排列图 

     3-5. MAC10A 和 MAC10B的端子排列图  

 

  注 : 如果输入类型是热电偶或电压，当短路11和12端子时 能产生故障  

  

     MAC10C 的端子排列图 

 

    注 : 如果输入类型是热电偶或电压，当短路8和9端子时 能产生故障  

 

     MAC10D的端子排列图 

 

  注意 : 如果输入类型是热电偶或电压，当短路5和6端子时 能产生故障  

  

 

 

前面板说明 

前面板  

       

   × 外形尺 前面板                     × 外形尺 前面板 

 

 

  × 外形尺 前面板                × 外形尺 前面板 

 

 

  4-2. 前面板各部 说明 

     : 测量值显示 (PV)  (红) 

测量值 (PV) 和显示每个设置窗口的参数类型 

     : 目标值显示 (SV)  (绿) 

     目标值和显示每个设置窗口的参数值 

    ：状态LED 

   (1) RUN 状态 LED                       RUN       (绿) 

            如果在操作方式1窗口主或者用通 方式执行R此N , 亮 设 脱机 (复 )时， 熄灭

如果在输 监 窗口选择手动， 闪烁  

     (2) 自整定 行状态LED                  AT        (绿) 

如果通过AT窗口选择 AT 灯ON时, AT 执行期间闪烁，等待执行时常亮 AT 自动

结束或 消时， 熄灭   

 (3) 输  1状态LED         OUT    (绿) 

在接点或止止R驱动输 时，输 ON 时，亮 输 OFF时，熄灭  

 (4) 件输 状态LED                  EV1 和 EV2       (黄) 

      当相应的 件输 ON时，亮  

 

 ： 按键部  

 (1)  (MENU)键 

按 键移动到在窗口群中的 一个窗口  

        在基本窗口中按 (MENU) 键3秒, 跳到1-0窗口 在任何窗口群的 层窗

口按(ENT) 键3秒主返回基本窗口. 在0-1A 执行方式 2 窗口 按 (MENU) 

键3秒，返回 0-1执行方式 1 窗口  

(2)  ( )键 

按 ( ) 键一 显示数值减小一个数 持续按 ( ) 键，数值 续减小 时，最

一 小数点闪动，表明设置被改 中 程序时，用于在程序 设置窗口间移动

样用于在窗口群的 层窗口间移动  

 (3 )( )键 

按 ( ) 键一 显示数值增 一个数 持续按 ( ) 键，数值 续增 时，最

一 小数点闪动，表明设置被改 中 程序时，用于在程序 设置窗口间移动

样用于在窗口群的 层窗口间移动  

 

 

       补充说明( )键和( )键 

       当你继续按 / 键，然 按相 的键， 化值 1阶段的速度  

      当按键4 ，会 高速  

 

  

    (4)  (ENT)键 

 确定每个窗口的改 的数据 (最 一 小数点熄灭) .  

在 0-1 输 窗口，按(ENT) 键 3 秒， 换手动输 和自动输 方式   

在基本窗中按 (ENT) 键 3 秒，进入FIX 参数窗口群 

在窗口群的 层窗口，按  (ENT) 键，进到 窗口群的 一个窗口  
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 各窗口介绍 

  如何移动到 他窗口 

 

 

  任何时间在基本窗口按刷MEN此)键，在基本窗口群之间移动  

在基本窗口中，按 MEN此 键3秒，转到 窗口  

在各窗口群的 层窗口中，按 MEN此 键3秒，返回基本窗口  

  在 窗口中，按 键，转到  窗口， 按转到 窗口 注 如果没有安装相应的选件 窗口  ～窗口  跳过  

在 窗口中，按 键，转到  窗口， 按转到 窗口 注 如果没有安装相应的选件 窗口 ～窗口  跳过  

在各窗口群的 层窗口中，按 EN正 键，转到 窗口群的设置窗口  

在各窗口群的第一设置窗口，按刷MEN此)键，转到 一个窗口 按，继续转到 一个窗口  

 

在基本窗口中，按 EN正 键3秒，转到fix 定值 设置窗口  

在fix设置窗口中，按 MEN此 键3秒，转到基本窗口  

    

 设置方法 

     � 量设置 

     了改 设置，应 显示一个相应的窗口并 按 或 键改 设置 值或 能  ，然 按 EN正 键 最小 数的小数点也关  

� 自动和手动输 设定 

在基本窗口群的调节输 1的0-2窗口 能够将 输 自动 改到 手动 ，并 保 设置的改 显示0-2窗口，然 按 EN正 键3秒， 自动 转到 手动 这时，按刷 )或刷 )

键 以调整到所需要的输 值，并 需要按刷EN正)键确认设置改 按 EN正 键3秒，返回 自动 当按键锁定 OFF时，如果处于脱机 复 状态或者执行A正时， 能进行 自动 ⇔ 手动

转换  

 

     调节输 1的0-2窗口                   调节输 1的0-2窗口         

       25                           25 

     '100.0          秒        ' 100.0      

     自动方式  常亮                                 手动方式  闪烁 

                                                            按 或 键手动改 输 值  

 

   接通电源和初始窗口显示 

     接通电源时，显示每个初始窗口1秒，然 转到基本窗口  

          8.8.8.8.    in.     0       out1               25        

    接通电源    8.8.8.8.        k2  1300        C                   0       

           所有  点亮           输入类型    量程的 限         类型                            基本窗口                                         

                                                                          C  V   i    
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 各窗口的说明

   基本窗口群 

   基本窗口 

      25 执行止步初值 传感器输入时，  

          0                线性输入时，量程 限 

           范围  在量程之内 

        MEN此键                    

                                  

          测量值 在 层4 数 显示，目标值  在 层4 数 显示 

            显示执行 并能够改 设置  

             

   

           

   执行方式  窗口 

    25  初值 stby 脱机  

   stby         

            范围 stby 停  输   ] 行 

MEN此键   run 执行 行 

         用 键选择 run 行  ，按 EN正 键确定，  点亮开始 行 

              

         用 键选择 syby  ，按 EN正 键确定，  熄灭停 行输  ]  

 

当改 量程 单 刻度和输 特性时，参数被初始化，显示stby  

          

 

              

   调节输   窗口 

     25  范围  在限幅值内  

  í'100.0           自动时，仅 显示 

MEN此键       手动时参，  节关于自动 ⇔ 手动 换和设置方法  

当执行方式 stby 时，手动输 被 消  

            当 断电源并 重新接通电源时，返回 断电源前的状态  

 

 

  

         

   件 定时器 行时间窗口 

     25   在 件1定时器 能有效时显示当前 行时间  

'   0 显示 时间， 时间，或者 EnDîî  

 

         MEN此键   

 

 

   件 定时器 行时间窗口 

     25 

   '   0 内容 件1定时器 行时间窗口相  

         MEN此键 

 

   

        

    号设置窗口      

   F_SV  范围 ～   

1   显示已选择的 号 

                 

           MEN此键 

   

 

              

  自整定  窗口 

      at  初值 oFF 

off 范围 oFF on 

         MEN此键                

               选择  执行A正主选择  消A正  

在脱机，手动输 ， 比例带   时，窗口 显示  

         按键锁定 超量程时， 能执行  

配A正 能给D存时，通过D存 以执行  

以 设置， 以中断 A正 执行  

设置脱机，  警点，按键锁定 ，在  ～ 窗口群设置参数  

除了  常结束外，脱机和中断 A正 执行 以强   消  

 

 

     件  警值窗口 

EV1  初值 值 限，量程刻度 限 

1200   值 限，量程刻度 限 

     MEN此键 

             偏差，     

            偏差，-1999 

              偏差内，0 

              偏差外，2000 

                

       

             范围 值 限，测量值范围内 

值 限，测量值范围内 

偏差  ～ 2000数  

偏差  ～ 2000数  

偏差内 0～ 2000数  

偏差外 0 ～ 2000数  

                    

         设置 配给 的 警点  

         当无E步1选件或给E步1 配 non主So主run时，窗口 显示  

 偏差 警的工作方式在自动输 run时有效  

                 偏差 警是指 执行 之间的偏差         

    除了偏差 警以外的 件工作方式总是有效的   

 

 

      件  警值窗口 

EV2 

0    初值 范围和内容   相  

         MEN此键 

 

             

   解除自锁窗口 

   lach         初值 rst1 

    rst1          范围 rst1 解除 警 

         MEN此键 

                          rst2 解除 2 警  

                       all  解除所有 警 

  在E步的自锁窗口，显示那一个E步的自锁设 ON  

  一   输 时，即使处于OFF状态时，  输 状态 被保持  当  处于自锁状

态时，最 一 小数点闪烁， 表示 以解除  自锁 如果按 EN正 键，解除  

自锁并 小数点熄灭   

              然而，当  处于 警状态时 能解除 警  

 

  返回基本窗口 

 

   固定值  参数窗口群 

  在基本窗口中按 EN正 键3秒 显示本窗口 按 MEN此 3秒，返回基本窗口  

 

 

       基本窗口                             参数窗口群 

        25           EN正 秒          fix 

         0                秒       set 

 

    层窗口 

    fix 

     set  窗口没有设置 

键 

按  键，转到  设置窗口  

    设定值窗口 

   sv1   初值 传感器输入，0  

0       线性输入，量程 限 

           范围 量程范围内 

           MEN此键                

         当 1是执行 时，在基本窗口显示止步1  

            当改 量程 单 和刻度时，本参数被初始化  

 

   ~4 的输    号窗口 

 

 

   返回  层窗口 
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按键锁定窗口群1 

 

   按键锁定窗口群 层窗口 

   Mode  在基本窗口按 EN正 键  秒，进入 窗口  

1 

         EN正键 

在 窗口 能设置 按 EN正 键转到 一窗口  

 

 

  按键锁定窗口 

    lock    初值 off 

     off  范围 off、1、2、3、5 

         MEN此键 

           1 能够改 执行  基本窗口  ，手动输 和按键锁定  

         2 能够改 手动输 值和按键锁定  

       3 仅能改 按键锁定  

      5 能够改 按键锁定和基本窗口群  

        注 即使按键锁定设   和 ， 改 手动输 值  

 

  

   设定值 限窗口 

sv_L 初值 量程 限 

0   范围 量程 限～量程 限 主 blk 关 止步显示  

         MEN此键   

        设置目标设定值的 限 

当 限值小于 限值时，强 限值为1  

在 限值按 键选择blk，在基本窗口关   显示  

 

 

   设定值 限窗口 

     sv_H 初值 量程 限 

     1300 范围 量程 限为1～量程 限 

         MEN此键     设置目标设定值的 限 

        

 

  电执行方式设定窗口 

     po_r 初值  

      EEP 范围   电 保持 工作状态 

         MEN此键      电 脱机 

                         电 行 

  返回 层窗口 

 

 

 输入参数窗口群   

 

  输入参数窗口群 层窗口 

    Mode 在窗口群1的 层窗口按 键或在窗口群 的 层窗口按 键，显示本  

2   窗口  

EN正键   按 EN正 键转到 一窗口  

 

 

    偏移窗口 

    PV_o    初值  

        0     范围 ～  数  

         MEN此键 用于修 输入偏差，如传感器  

        如果执行修 ， 样按修 值执行  

        

 

     增益修 窗口 

    pv_G 初值  

      0.00 范围 ±  

        MEN此键  在量程的± 范围内修 最大输入   

             如果修 ，量程斜度按直线改  

 

 

 

    滤波窗口 

   PV_F  初值  

        0  范围  ～  秒 

         MEN此键  当输入 化剧烈或者噪声 扰 重时，使用滤波减轻影响  

                设 0秒时，滤波 起作用  

         

         

   输入量程窗口 

  rang 初值 自 输入 k2 电流输入 Ma1 

     k1   范围 在  量程代码表中选择 

         MEN此键 

        设置输入类型和量程的代码  

               

 

   输入量程 限窗口 

    sc_L 初值  

     0.0  范围   ～  数  

          MEN此键    线性输入时 设置输入量程 限  

                线性输入时显示 

 

   输入量程 限窗口 

   sc_H  初值  

    100.0  范围  ～  数  

         MEN此键  线性输入时 设置输入量程 限  

             线性输入时显示 

 

          注 假设 限之差小于等于 时或大于10000，强 改 限值 限值的  

或者为10000 数 限值 能 于 限值的  数 或者高于为10000数  

 

 

    

输入量程的小数点 置 

    dp    初值 一 小数  

     0.0  范围 无小数 ～ 小数  

            设置输入量程的小数点 置  

                 线性输入时 设置输入量程的小数点 置 

线性输入时显示 

         MEN此键 

           

热电偶断线显示 

   tc_b 初值 字 

        H  范围 字主L 

            热电偶断线检测方向 限或 限  

热电偶输入时显示 

         MEN此键 

           

 

返回窗口群  的 层窗口 

 

   P存D窗口群  

 

   窗口群  的 层窗口 

   Mode   能设置 

      3     按 键转到 一个窗口   

EN正 键   在 窗口群中，设置输 1使用的  软启动 比例周期 输 特性  

  

 

输 的  比例带  窗口 

P 初值  

     3.0  范围   ～  

        MEN此键 

        完 自整定  基本 需要设置  

        如果选择      2 置   

 

 

   输  的  时间  窗口 

I 初值  秒 

120  范围  ～ 秒 

        MEN此键  

        完 自整定  基本 需要设置  

         时，本窗口 显示  

        如果  ， P 或PD  

 

   输  的 微 时间  窗口 

       d    初值  秒  

   30    范围  ～  秒 

        MEN此键 

        完 自整定  基本 需要设置  

         时，本窗口 显示  

            如果 D  ， P 或P存  
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输 的  手动 窗口 

    Mr 初值  

      0.0     范围 ～  

        MEN此键 

             时，消除系 的静差  

         时，本窗口 显示  

 

 

   输  的 式动作灵敏度 限 

     dfL   初值    

      5á    范围  ～  数  

        MEN此键 

         时，设置 式动作灵敏度 限  

        在     时，窗口显示  

 

  输  的 式动作灵敏度 限 

     dfH   初值    

      5á    范围  ～  数  

        MEN此键 

         时，设置 式动作灵敏度 限  

        在     时，窗口显示  

 

  输 的 输 限窗口 

     ol  初值  

    0.0  范围 ～  

         MEN此键 设置输 的 输 值的 限  

         

              注 在脱机和超量程时，输 值的 限无效  

                       

                      

 

 输 的 输 限窗口 

    oH  初值  

   100.0   范围 输 限值 ～  

         MEN此键  设置输 的 输 值的 限  

          

 

  输   软启动时间窗口 

    sof  初值  

    off  范围  ～  秒 设置 辨率  秒  

           在接通电源和 行时， 能减缓输 化   

         MEN此键  设置  时， 能 起作用  

 

  输   比例周期时间窗口 

     oC   初值 接点输   秒 

   30.0 驱动输   秒 

         MEN此键    范围 ～  秒 设置 辨率  秒  

          设置输 的比例周期时间 

          当输   是电压/电流时，窗口 显示  

 

  输   作用特性窗口 

   act  初值 ra 

    ra  范围 ra、da 

         MEN此键  选择 输 特性 ra 作用， 热  ，da 作用， 冷  

 

 

  返回窗口  的 层窗口 

 

   警窗口群  

窗口群  是 件工作方式设置窗口 当没有安装选件时，窗口 显示  

    窗口群 的 层窗口 

   Mode    无设置 

         5 

            按 EN正 键，转到 一个窗口  

          键 

 

    件  工作方式窗口 

    e1_M 初值 non 

     non 范围 件类型代码表中选择  

         键 

          件类型代码表中选择 配给 件1的 件类型  

 

 

          件类型代码表 

代码   类型 

non 未 配 

Ha 限 值 警 

 la 限 值 警 

 so 超量程 警 

 Hd 偏差 警 

 ld 偏差 警 

 id 偏差内 警 

 od 偏差外 警 

run  信号  

           ※ 如果改 量程 量程 限和单 ，参数将被初始化  

※ 在自动 行时，偏差 警能够输 他 件，总能够输  

  

    件  动作回差 

   e1_d  初值 数  

       1    范围 ～  数  

          键  设置 件1的  动作回差  

           当 件  方式 non、so、run 时， 

窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 和 件 方式，参数将被初始化  

 

    件  警抑 窗口 

     e1_s 初值 off 

       off   初值 off、1、2 

         off 解除抑 、1  在接通电源时 警抑  

          2 在 述条件时 警抑  在接通电源时， 

改 警动作点时， 

改 偏差 警的止步时，  

换 行 脱机 复 时，  

键                        换 自动 手动时  

          当 件  方式 non、so、run 时， 

窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 和 件 方式，参数将被初始化  

 

件  延时方式窗口 

   E1_P  初值 dELy 

     dELy   范围:dELy、tMr1，tMr2 

         键 

          件1延时方式 延时，定时器1，定时器2  

            参照6-4 件延时 & 定时器 能  

 当 件1方式 non时，窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 ，参数将被初始化  

件  ON延时时间 

   E1dn  初值  

     off   范围: ～ 秒 

         键 

         件1 ON延时时间设定  

 当 件1方式 non 或定时器时，窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 和 件 方式，参数将被初始化  

件  OFF延时时间 

   E1dF  初值:  

     off   范围: ～ 秒 

         键 

           件1 OFF延时时间设定  

 当时 件1方式 non 或定时器时，窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 和 件 方式，参数将被初始化 

件  定时器ON时间窗口 

   E1tn  初值  

       1   范围: ～  

         键 

           件1定时器ON时间 能设定  

 当时 件1方式 non 或延时方式时，窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 和 件 方式，参数将被初始化  

件  定时器OFF时间窗口 

   E1tF  初值  

        0  范围: ～  

         键 

           件1定时器OFF时间 能设定  

 当时 件1方式 non 或延时方式时，窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 和 件 方式，参数将被初始化  
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件  定时器时间单 窗口 

   E1tu  初值 MIn 

     MIn 范围:MIn ，SEC秒 

         键 

           件1定时器 能时间单 设定  

 当时 件1方式 non 或延时方式时，窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 和 件 方式，参数将被初始化  

 

    件  自锁窗口 

   E1_l  初值 off 

     off   范围:off、on 

         键 

           当设置自锁 On 时，一 件输 ，即使 件处于  状态， 件输 状态被保

持  

 当时 件1方式 non时，窗口 显示  

          如果改 量程 量程 限 单 ，参数将被初始化  

 

    件  输 特性窗口 

    e1_a  初值 no 

     no   范围: no、nc 

      键 选择输 特性 no常开或者nc常  

  

  

          当 件1方式 non时，窗口 显示  

          注  选择nc时，电源接通  秒 ，继电器 ON主 件输 时   

 

 

    

 件  工作方式窗口 

     以 的内容 件1的设置相  

         

 

返回窗口群  的 层窗口 

 

   通 参数窗口群  

窗口群  用于设置通参数   

没有安装选件，窗口 显示 通 使用手  

 

  量程代码表 

量程 输入类型 
代码 

单  ℃  

 K1                0  ～ 1300 

   K2 -50.0 ～ 999.9 

       J1                0  ～ 600 
热电偶 

       J2 0.0 ～ 600.0 

 P1              -100.0 ～ 200.0 

 P2              -100 ～ 200 

 P3              -199.9 ～ 300.0 

 

铂电阻  

 Pt100 

 P4 -200 ～ 300 

自

输

入 

 

电压(mV)   0～ 50    M1 

   Ma1 电流(mA)       4～ 20 

           0～ 20 
Ma2 

量程范围 :-1999～9999 数  

量程差 :10～10000数  

以改 小数点 置 

无、0.1, 0.01, 0.001  

     热电偶              铂电阻   

     初厂设置    自 输入   热电偶   k1     ℃  

 电流输入     Ma1    

 

 

  能的补充说明      

 

 自动返回 能 

当大于3 钟没有按键操作，除了基本窗口 监视窗口以外，窗口自动返回基本窗口  

 

   输 软启动 能 

      能 在接通电源时，脱机→ 行时， 超量程返回时，按设置的时间逐 增 输   

能有效地 负载的冲 电流，例如， 热丝  

在 述中的软启动 能 

     ・自动 的接通电源， 脱机→ 行 超量程状态返回 常  

     ・输 设置 操作设置比例带   

     ・软启动时间   

 

 

   件 警原理图 

      配给 件 ～ 的 警原理图如 所示  

      或者           警动作点 

                     回差 

   Ha 限 值 警                    la 限 值 警 

                         状态       状态  

 

 

                                                      

           

   Hd 限偏差 警                        ld 限偏差 警 

                                状态   状态 

                                                                  

 

                                                             

 

   od 限偏差外                             id 限偏差内 

                                  状态 

                                    

 

                                                                 

   so 超量程 

                                         状态 

 

                               ← →              

 

  件延   定时器 能 

         延 方式  

                                                 

 

件状态 

 

                         延 时间                   延 时间 

 

 

  继电器输  

 

 

 

 定时器方式  

                         

 

    件状态 

 

                          定时器 时间 定时器 时间 

 

 

     继电器输  

 

 

 

 定时器 和定时器 的差  

 

                                  

 

      件状态 

 

                定时器 时间 

 

                 

 

        继电器输  

 

 

                             定时器 方式中断      定时器 方式继续 

 

   自整定  

     ・  固定值 时执行自整定、   闪烁，结束或者中途解除 熄灭  

     ・在斜坡段或者选择结束自整定时，处于待机状态，直到完 曲线，然 ， 亮，到曲线完

时 熄灭  

     ・当 在一条曲线内没有完 时，当曲线结束时 消A正  
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故障排除 

 

   原因和 要故障的处理  

   

 故障内容  原因    处理 

故障信息显示 参 原因和故障处理显示 参 原因和故障处理显示 

 显示 常 仪表和输入 匹配 

接线错误 

型号代码 检查规格 

检查接线 

无显示和 工作 

 

没有接通电源 

仪表异常 

检查电源 端子电压 开关 保险丝 ，接线  

仪表检查 维修 更换 

按键操作失灵 按键锁定 

仪表异常 

消按键锁定 

仪表检查 维修 更换 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   原因和故障显示的处理 

 

    测量输入的异常显示 

故障显示 内容 原因 处理 

HHHH 

ＨＨＨＨ  

超 量程 热电偶断线和 m步 输入 

铂电阻 端断线 

当输入超过量程 限的 10%时 

检查热电偶和 m步 输入断线，更换热电偶  

检查铂电阻  端接线  更换铂电阻  

检查输入电压值和电流值  输入 器和规格 输入

信号和仪表匹配  

 当输入超过量程 限的 10%时 

 铂电阻 端断线 

输入极性接  检查接线和输入 器  

 检查铂电阻  端接线  更换铂电阻  

 

LLLL 

 

超 量程 

 的接线端子号   的接线端子号   的接线端子号  

 端断线 检查铂电阻接线 

 的接线端子号   的接线端子号   的接线端子号  

 B---  

 

铂电阻输入断线 

 组合断线 

   和   和   和     

更换铂电阻 

 

CJHH 

ＪＨＨ  

热电偶冷端温度补偿  超 限 环境温度超过 ℃ 时 使仪表的环境温度在使用温度之内 

当环境温度没有超过 ℃时，检查仪表 

 CJLL 

Ｊ  

热电偶冷端温度补偿  超 限 环境温度 于 ℃时 

 

 使仪表的环境温度在使用温度之内 

 当环境温度没有 于 ℃时，检查仪表 

 

 

 LED 的数值和 符显示 

数值 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 

          

 

母 符 

A B Cc D e f g Hh I J K L M n 

              

o p q r s t Uu v W X Y  - _ 

              

 

 

 

 技术规格 

 显示 

   显示方法   数 显示                     红  段      数  符高度    

 绿  段     数  符高度   

         红  段      数  符高度   

 绿  段     数  符高度   

         红  段      数  符高度  

       绿  段     数  符高度    

         红  段      数  符高度   

 绿  段     数  符高度  

状态显示   绿   绿   绿    黄   黄   黄  

显示精度                       ±  数  误差 包括  

   精度保证范围                   ± ℃ 

   显示范围                      量程的  但是热电偶 型 的量程 ～ ℃ 是 ～ ℃，热电偶 型 的量程 ～ ℃ 是 ～ ℃ 

 

 

 



 11 

显示 辨率                  随量程和刻度 化  

输入量程                    电压和电流输入时  量程差  –  数  小数点 置 

无小数点主     

 设置 

设置系                    通过 4 个前面板按键  ∧  

   ＳＶ设定范围              量程相  

设置锁定                   通 和按键设置  

操作  锁定内容 

 解锁 

 执行  和手动输 值 以改 ，按键锁定 也 以改  

 手动输 值和按键锁定 以改  

 按键锁定 以改  

通  

 ＆ 

按键设置 

              

 基本窗口和按键锁定 以改   

按键设置 无效   

   设定限幅             量程相   限 ＜ 限  

   单 设置                  传感器输入时 设 ℃ 

 

输入 

采样周期                   秒 

    滤波                         秒 

偏移修               ±  数  

 满度修               ±    

热电偶                                                  

输入电阻                      大于 Ω 

允许外部电阻                  小于 100Ω 

引线电阻的影响              μＶ Ω 超 量程 ， μＶ Ω 超 量程 型值  

 断偶                  标准配备 超 量程或超 量程       

   测量范围                参 节，量程代码表 

   冷端补偿精度                 ± ℃ 环境温度 ℃   多 仪表垂直安装时± ℃ 

± ℃ 环境温度  ℃   多 仪表垂直安装时± ℃ 

接通电源 的几 钟  精度 保证 接通电源 10 钟内到达精度等  

   冷端的跟踪               环境温度 化 于  ℃   时   冷端补偿精度 ± ℃ 

      铂电阻 

电流                 

允许引线电阻                  小于 Ω 根引线的电阻必须相  

引线的影响                    小于 Ω 线，  

         小于 Ω 线，  

                         小于 Ω 线，  

   量程            参 节量程代码表 

     电压   

输入电阻        大于 Ω  

   输入电压范围   参  节的量程代码表 

电流  输入 

接 电阻   小于 Ω 内置  

   输入范围   参  节的量程代码表  

  

  

    系                   ，带自整定 能或  动作 

比例带             ，    量程  时，  动作  

 动作灵敏度      数  

    时间                 秒  时，  算                            若  和  时   算  

微 时间                 秒  时，  算  

手动             ±  当   时，有效  

   输 限幅                 设置 辨率  

    软启动                           秒 设置 辨率  

比例周期                  秒 设置 辨率  

输 特性          以选择  作用， 热  或  作用， 冷  

手动输                       设置 辨率  

  输   

      接点                    常开      阻性负载  

电压脉冲  驱动       ±   最大  

电流                        负载电阻小于 Ω 显示精度±  精度保证范围 ℃± ℃  

                                 负载调整 ±  辨率   
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 件 ・  选件                     

      输 规格              接点   常开       阻性负载主 ・  相   

     件类型              参 表 

 

 能 代码        说明 

未 配  

îïînon 

 

限 值 警    HA  

限 值 警    ÉLA  

超量程 警     So     显示时动作 

偏差值 警   èHD  

偏差值 警   ÉèLD  

偏差值内 警   ëèiD  

偏差值外 警    ïoD  

 信号   óôrun 行时动作 

 

设置范围                  限 值 警， 限 值 警    在量程内 

限偏差 警  限偏差 警          数  

                              限偏差内 警  限偏差外 警    – 数   

    抑 能                      无抑 能 

                             仅在接通电源时  抑 警    

                             在接通电源时，改 警点  改 偏差 警的执行 止步   

  被 换到脱机方式  换  时 

    自锁                    警状态保持 能 用断电解除   

刷用断电解除时  所有 警 时 OFF 状态  

     动作回差                    数  

输 特性                 以选择常开  或者常   

                                 如果选择  接通电源时  继电器   需要   秒， 件输 时，            

        延时 能 

      延时时间                       – 秒 

      时间精度                     ± 设置时间 秒  

        定时器 能 

      时间                       –  

      时间                      –  

      定时器单                    或秒 

      时间精度                     ± 设置时间 秒  

      中断定时器操作               件完 时 定时器 方式 接 或 接 定时器 方式  

 

 

 通 能 选件                    

通 类型                  标准    

通 系                  线半 工多点 总线  系  

系                  异 系  

通 距离                 最大  根据条件   

通 速度                  或   

       数据格式                  起始  停  或   数据长度    校验 无  奇  偶 

       机地址                

机 能                  无 

      参数保 方式          以选择   和  方式  

      块效验                   标准     选择无   累 和  累 和按 求  异 

                                            

                                            

      流                   无 

      延时                        辨率  

      通 代码                 码 或 进 码 

      协                      标准 或      协  

      终端电阻                  Ω 外接  

      接数量                 最大   根据条件  包括 机  
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一般规格 

数据保               通过非挥发 储器   

瞬时掉电时间               在  秒内无影响 

使用环境条件                

温度                     ～  ℃ 

相 湿度                于  结露   

高度                    于海拔  

空气 量                Ⅱ 

污染度                  

储温度条件             ～  ℃  

电源电压                       

耗                         最大   

缘等             设备 

输入信躁比        共模大于  

耐尖峰噪声              电源 一般 μ ±  

缘电阻                  在输入 输 端和电源端之间    大于 Ω 

                                在通 和和 它输入 输 端之间     大于 Ω 

穿电压                   在输入 输 端和电源端之间    钟 

                            在通 和 他输入 输 端之间     钟 

机壳材料              或  

机壳 色                淡 色 

外形尺              高 ×宽 ×深  面板   

                      高 ×宽 ×深  面板   

                         高 ×宽 ×深  面板  

     高 ×宽 ×深  面板  

安装面板厚度               

开口尺                                      单独安装                           水 紧密安装 仪表数量  

     高 ×宽                      宽 ×      高  

     高 ×宽                       宽 ×      高  

      高 ×宽                       宽 ×      高  

     高 ×宽                       宽 ×      高  

重量                              

             

          

                            

 

隔离                       除了输入  系 和接点以外   所有 输 隔离 

                     在 件输   和  之间 隔离 

                                    

                     参 面隔离框图  

隔离框图 

                       基本隔离               能隔离                       隔离 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

本手 内容更改时恕 另行通知 

             

              

                                   

            

 

                                                                                                     

 

                      电源  

                                     输  (接点) 

 测量输入                                 输  

                    系               (SSR 驱动 / 电流) 

                                                    件输  1 (EV1) 

通                                    件输  2 (EV2)  


