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1. 概述 
ＶＶCH01P 通䆃接口采用 RS-485 通䆃方法Ǆ 

基于 EIA 标准通过信ো能够传䗕各种数据, ৃҹ通过个人计算机读পǄ 

Ｖ
RS-485 是电子工业协会(EIA)的通䆃标准Ǆ 

ℸ标准规定了电器和机械硬件Ǆ 

没有规定数据传输过程的软件部ߚǄ 

因ℸ, 同样的接口ϡ能够总是互相通䆃Ǆ  

因ℸ, 用户在使用前需要完全了解技术规格和传输过程Ǆ 

 

使用 RS-485 能够并䖲两ৄҹϞ CH01PǄ 

很多个人计算机ϡ支持这种接口Ǆ 

然而,  ৃҹ使用 RS-232C 或 USB       RS-485 通䆃转换器Ǆ 

Ｖ

Ｖ
Ｖ2. 技术规格 

协䆂            : MODBUS RTU 

 信ো电平         : 符合 EIA RS-485  

通䆃方式         : RS-485 两线系统  半双工多点 (总线) 系统 

同ℹ系统         : 起始-停ℶ    同ℹ系统 

通䆃距离         : RS-485    最大 500m (পއ于环境条件) 

传输速度         : 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 和 38400 bps 

传输控制        : 无 

起始ԡ           : 1 ԡ 

数据长度         : 8 ԡ 

校验ԡ          : 无, 偶校验 

停ℶԡ           : 1 ԡ, 2 ԡ 

通䆃ҷ码         : Ѡ进制ҷ码  (MODBUS RTU)   

    ৃҹ䖲接ৄ数     : 32 ( 包括Џ控制器) 

隔离             : 通䆃口Ϣ输入ǃ输ߎ和电源隔离 
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3. ϢЏ机算的䖲接 
 

Ｖ3-1. RS-485 
 

CH01P 的输入和输ߎ逻辑电平表示如ϟ˖ 

逻辑 (1) 状态     - 端   㧨Ｖ + 端 

逻辑 (0) 状态Ｖ Ｖ  - 端   㧪Ｖ + 端   

 

ＶＶϞ述电平Ў输ߎ状态Ǆ然而, 在开始传输之前控制器的+ 端和 – 端Ў高阻状态Ǆ(参见 3-2.  3 态输ߎ的控制) 

 

 

[ＶRSｃｊｎｋＶ]ＶＶ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

终端电阻 (120Ω)Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ 终端电阻 (120Ω)Ｖ

Ｖ

Ｖ

注 1: 工作时，在Џ机端和设备终端( + 和 – 之间)߿ߚ安装 1/2W 120  Ω 终端电阻Ǆ 

         

注Ｖｈｐ 请确认屏蔽层单端接地Ǆ 

当ϡ用屏蔽线时, 用户必须采প措施预防雷ߏǄ 

 

 

3-2.  3 态输ߎ的控制 

Ｖ
    RS-485 是多点系统Ǆ传䗕输ߎ在᳾通䆃和接ফ状态总是高阻状态，ҹ避免发䗕信ো的ކ突Ǆ 

    仅在发䗕前Ң高阻状态বЎℷ常输ߎ状态Ǆ在传䗕完成时ݡ次返回高阻状态Ǆ 

    然而，3 态输ߎ控制有大㑺 2 ms (最大) 的时间延䖳Ǆ当Џ机端在结束接收后立即开始传䗕，设置大于数 ms 的延䖳时间Ǆ 

Ｖ

Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶ结束ᄫ符ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ结束ᄫ符Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ传䗕信োＶ

ＶＶＶＶＶＶ㧝Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ        高阻Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ         高阻Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

ＶＶＶＶＶＶ㧜Ｖ Ｖ Ｖ

Ｖ

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ停ℶԡＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ    ＶＶＶＶ起始ԡＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ停ℶԡＶ

Џ机Ｖ Ｖ ｙ～ｆｇPＶ

｜｝Ｖ Ｖ 调整器 1 

㧗Ｖ Ｖ 㧗Ｖ

㧙Ｖ Ｖ 㧙Ｖ

S｝Ｖ Ｖ S｝Ｖ

Ｖ Ｖ 调整器 2Ｖ

Ｖ Ｖ 㧗Ｖ

Ｖ Ｖ 㧙Ｖ

Ｖ Ｖ S｝Ｖ

Ｖ Ｖ 调整器 NＶ

Ｖ Ｖ 㧗Ｖ

Ｖ Ｖ 㧙Ｖ

Ｖ Ｖ S｝Ｖ

Ｖ CN1 端子号 

S｝Ｖ ＶＶＶＶＶ[ｍ]ＶＶＶ   

㧗Ｖ [ｎ]Ｖ

㧙Ｖ [ｏ]Ｖ
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4. MODBUS 通䆃协䆂概述  
 

MODBUS  RTU 方式参数: 

Ｖ
RTU  

项目 RTU 

传䗕ҷ码 Ѡ进制 8 ԡ 

错误检查 CRC-16 

起始ԡ 1 ԡ 

数据长度 8 ԡ 

校验ԡ 无 / 偶校验  

停ℶԡ 1 ԡ 

起始ᄫ符 无 

结束ᄫ符 无 

数据时间间隔 小于 28 ԡ传输时间 

 

4-1. 通䆃ℹ骤 

1)ЏҢ之间的关系 

- 个人计算机和 PLC 是Џ边Ǆ 

- CH01P 是Ң边Ǆ 

- 通䆃ҢЏ边的通䆃命Ҹ开始, 到Ң边的通䆃应答完成Ǆ 

然而, 当异常发生时没有通䆃应答, 例如，通䆃格式错误或 BCC 错误等Ǆ 

2) 通䆃ℹ骤 

Џ边发䗕通䆃命Ҹ，Ң边应答Џ边，传回通䆃命Ҹ应答, 完成通䆃ℹ骤Ǆ 

3) 通䆃数据 

RTU 方式按 8 ԡѠ进制传输Ǆ 

 

 

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ  
 4) 信息比较 

RTU 方式仅由一条信息组成Ǆ 

 

 

 
5) 超时 

当信息停ℶ超过相当于 28 ԡ的传输时间时, 视Ў信息结束Ǆ 

当在信息传䗕过程中产生相当于 28 ԡ的时间空白时, 视Ў信息超时Ǆ这是非完整信息, 因ℸ，Ң边没有应答Ǆ 

* 参考: 相当于 28 ԡ的时间 (单ԡ = ms)   

1200bps:23.4Ｖ 2400bps:11.7Ｖ 4800bps:5.9Ｖ 9600bps:3.0Ｖ 19200bps:1.5Ｖ 38400bps:0.8 

Ｖ

  4-2. 通䆃格式 

1) 信息 

所有信息按十݁进制处理Ǆ 

 

Ң地址Ｖ

能ҷ码Ｖࡳ

数据 

错误检查Ｖ

 

 
 

 

 
 

 
 

 
 

 
 

 

㧜㧝㧴Ｖ 㧞㧟㧴Ｖ 㧠㧡㧴Ｖ 㧭㧮㧴Ｖ

信息 
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2) 通䆃命Ҹ格式  

-Џ机的信息长度固定，Ϣࡳ能ҷ码无关Ǆ 

 

      Ң地址 

 

 能ҷ码                         错误检查ࡳ

 

数据 1      数据 2 

 

 

 
   3)  通䆃应答格式 

- Ң机的信息长度পއ于ࡳ能ҷ码Ǆ 

 

 能ҷ码   03Hࡳ

        Ң地址 

 

 能ҷ码                              错误检查ࡳ

 

数据的ᄫ节数 

 

读ߎ数据 

 

㨍Ｖ 㨎Ｖ Ｖ 㨒Ｖ Ｖ 㨓Ｖ Ｖ 㨑Ｖ

          

＾ｇ＿Ｖ ＾ｈ＿Ｖ Ｖ ＾ｉ＿Ｖ Ｖ ＾ｊ＿Ｖ ＾ｋ＿Ｖ Ｖ ＾ｌ＿Ｖ ＾ｍ＿Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｉ～Ｖ Ｖ ｆｈ～Ｖ  ｆｆ～ ｆｆ～  ｘｎ～ ｊｊ～ 

 
Ｖ Ｖ Ｖ  能ҷ码   06Hࡳ

Ң地址 

 

 能ҷ码                          错误检查ࡳ

 
数据 1     数据 2 

 

㨍Ｖ 㨎Ｖ Ｖ 㨏Ｖ 㨐Ｖ Ｖ 㨑Ｖ

          

＾ｇ＿Ｖ ＾ｈ＿Ｖ Ｖ ＾ｉ＿Ｖ ＾ｊ＿Ｖ ＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ Ｖ ＾ｍ＿Ｖ ＾ｎ＿Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｌ～Ｖ Ｖ ｆｉ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｌｊ～Ｖ Ｖ ｎｎ～Ｖ ｌｋ～Ｖ

 
a: Ң地址 

- Џ机传䗕的信息被所有䖲接的Ң机接收Ǆ仅Ϣ信息的Ң地址对应的Ң机应答信息Ǆ 
 

- 在 CH01P 中, ৃҹ指定 1㨪255 (01 H㨪FFH)ЎҢ地址Ǆ 

注意: 在 MODBUS 协䆂中, ৃҹ指定的地址是 1㨪247 (01 H㨪F 7H) 

 

b: ࡳ能ҷ码  
- ҷ码ো表示执行的ࡳ能Ǆ 

Ｖ

 能ࡳ 能ҷ码ࡳ

㧜㧟㧴 数据读ߎ 

㧜㧢㧴 数据写 

      

     c: 数据 1 

       - Ϣࡳ能ҷ码相关的数据Ǆ 

     d: 数据 2 

-Ϣࡳ能ҷ码相关的数据Ǆ 

Ｖ

㨍Ｖ 㨎Ｖ Ｖ 㨏Ｖ 㨐Ｖ Ｖ 㨑Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ Ｖ

＾ｇ＿Ｖ ＾ｈ＿Ｖ Ｖ ＾ｉ＿Ｖ ＾ｊ＿Ｖ ＾ｋ＿Ｖ ＾ｌ＿Ｖ Ｖ ＾ｍ＿Ｖ ＾ｎ＿Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｉ～Ｖ Ｖ ｆｇ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｇ～Ｖ Ｖ ｎｋ～Ｖ ｜ｌ～Ｖ

ｆｇ～Ｖ ｆｌ～Ｖ Ｖ ｆｉ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｆｆ～Ｖ ｌｊ～Ｖ Ｖ ｎｎ～Ｖ ｌｋ～Ｖ
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 能ҷ码 数据 1 内容 数据 2 内容ࡳ

㧜㧟㧴 数据地址 读ߎ的数量 

㧜㧢㧴 数据地址 写入数据 

 

      e: 错误检查 

-  MODBUS 方式的错误检查系统Ǆ 

RTU 方式     : CRC-16 

- 䆺见 4-3. 错误检查  

 
     f: 数据ᄫ节的数量 

- 数据读ߎ时的数据ᄫ节数量Ǆ 

- 读ߎ数据ҹᄫЎ单ԡ，读ߎᄫ节是ᄫ的2倍Ǆ 

  

读ߎ数据的数量 数据的ᄫ节数 

十进制 

 

十݁进制 十进制 

 

十݁进制 

1 01H 2 02H 

2 02H 4 04H 

3 03H 6 06H 

4 04H 8 08H 

5 05H 10 0AH 

6 06H 12 0CH 

7 07H 14 0EH 

8 08H 16 10H 

9 09H 18 12H 

10 0AH 20 14H 

 
 g: 读ߎ数据 

-读ߎ插入的数据 

       - 读ߎ数量, 数据长度是ব量并Ϩ没有数据中断Ǆ 

        读ߎ数量Ў: 1 = 2 ᄫ节, 3 = 6 ᄫ节,  10 = 20 ᄫ节Ǆ 

 

Ｖ

4-3. 错误检查 

在传䗕边计算错误检查，将计算结果䰘ࡴ到信息的结尾处Ǆ 

在接收边将接收到的信息进行错误检查计算Ǆ 

检查计算的错误检查结果是否Ϣ接收的错误检查相同Ǆ 

如果检查结果ऍ配, 输入的信息判Ўℷ确, 开始接ফ应答工作Ǆ 

如果ϡ同, 判断数据异常, Ң机没有应答Ǆ 
    

CRC-16 是 2 ᄫ节 (16 ԡ) 错误检查ҷ码Ǆ 

按ϟ述ℹ骤计算ҢҢ地址开始到数据结束的 CRC-16Ǆ 

 

1. 用FFFFH初始࣪ CRC 寄ᄬ器Ǆ 

2. 用 CRC 寄ᄬ器Ϣ信息的第一个 1 ᄫ节异或Ǆ 

计算结果写入 CRC 寄ᄬ器Ǆ 

3. 右移 CRC 寄ᄬ器 1 ԡǄ 

4. 如果移ߎԡ是 1,  CRC 寄ᄬ器Ϣ A001H 异或Ǆ 

计算结果写入 CRC 寄ᄬ器Ǆ 

5. 重复 3. 和 4. 直到移ԡ8次Ǆ 

6. CRC 寄ᄬ器Ϣ信息的ϟ一个ᄫ节异或Ǆ 

计算结果写入 CRC 寄ᄬ器Ǆ 

7. 对所有数据重复执行3.㨪 6. Ǆ 

8. 计算直到数据ᄫ节结束Ǆ将计算的 CRC 寄ᄬ器值按Ԣԡ和高ԡ排列ߚ配到信息的᳿尾Ǆ 

 

 

 

 

 

4-4. 数据读ߎ (ࡳ能ҷ码 03H) 䆺述 

当用个人计算机或PLC读ߎ各种数据时使用ࡳ能ҷ码 03HǄ 

 

(1) 数据读ߎ格式 

- 数据读ߎ时的格式如ϟ: 



ｃ ｎ ｃ 

㨍 㨎  㨏 㨐  㨑 

           

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)  
01H 03H  01H 00H 00H 03H  04H 37H Ｖ

ＶＶＶＶＶＶ
ＶＶＶＶＶa: Ң地址 

b: 数据读ࡳߎ能ҷ码 

c: 读ߎ数据首地址 

d: Ң首地址读ߎ的数据数量 

* ৃҹ读ߎ的数据数量是 1㨪10Ǆ 

因ℸ, Ѡ进制ҷ码是 0001H㨪000AHǄ如果数据数量ϡ是Ϟ述范围，返回错误ҷ码Ǆ 
 

ＶＶＶＶＶe: 错误检查 

 

- Ϟ述命Ҹ如ϟ˖ 

读ߎ数据地址         = 0100H     (十݁进制)   

读ߎ数据数量         = 0003H     (十݁进制)   

数据读ߎҢ数据地址 0400H 开始Ǆ 

Ｖ

ＶＶＶ(2) 读ߎ数据时的ℷ常应答格式 

- 对于ࡳ能ҷ码 03H 的读ߎ数据格式如ϟ˖ 

㨍 㨎  㨒  㨓  㨑 

     0400H 0401H 0402H     

(1) (2)  (3)  (4) (5) (6) (7) (8) (9)  (10) (11)  
01H 03H  06H  00H 00H 00H 00H 00H 09H  E1H 73H  

Ｖ

a: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

f: 读ߎ数据的ᄫ节数量 

* 3 个数据读6  ,ߎ 个ᄫ节读ߎ. 因ℸ, 它是 06HǄ 

g: 读ߎ数据 

1.  Ϣ读ߎ数据数量同样的数据Ң数据首地址开始依次读ߎǄ 

2.  数据间ϡ插入任何其他数据Ǆ 

3.  1 个数据由 16 ԡѠ进制数据(1 个ᄫ)组成，ϡ包৿小数点Ǆ 

4. Ｖ 每个数据隐৿特定的小数点ԡ置Ǆ 

e: 错误检查 

 

Ｖ 数据地址 数据 

 16 ԡ (1 ᄫ)  16 ԡ (1 ᄫ)  

读ߎ数据首地址 十݁进制 十݁进制 十进制 

(0100H)               1 0100   

读ߎ数据数量                 2 0101   

(0003㧴㧦3)           3 0102   

Ｖ
Ｖ(3) 数据读ߎ时的异常应答格式 

㨍 㨎  㨔  㨑 

        

(1) (2)  (3)  (4) (5)  
01H 83H  03H  01H 31H  

ＶＶＶＶＶＶ

ＶＶＶＶＶa: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

 能ҷ码+80H Ǆ 它表示异常应答Ǆࡳ错时, 显示Ў 接收的ߎ *

h: 错误ҷ码 

* 关于错误ҷ码䆺见 4-8. 错误信息 

e: 错误检查 

Ｖ

Ｖ

4-5. 数据写入 (ࡳ能ҷ码 06H) 䆺述 

 

Ң个人计算机ǃPLC 等写入˄改ব˅各种数据时使用ࡳ能ҷ码 06H Ǆ  

 

(1) 数据写入格式 

- 数据写入时格式如ϟ˖ 

Ｖ



ｃ ｏ ｃ 

㨍 㨎  㨏 㨐  㨑 

           

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)  
01H 06H  03H 00H 00H 64H  88H 65H  

 

a: Ң地址 

b: 数据写入ࡳ能ҷ码 

c: 写入数据地址 

d: 写入数据 

1.  数据由 16 ԡѠ进制数据组成 (1 个ᄫ)，ϡ包括小数点Ǆ 

2.  每个数据有隐৿的小数点ԡ置Ǆ 

e: 错误检查 

 

- Ϟ述命Ҹ如ϟ˖ 

写入数据首地址   = 0300H     (十݁进制)   

写入数据         = 0064H     (十݁进制)   

= 100       (十进制)   

指定写入数据地址, 0300H (100:10 十进制)Ǆ 

Ｖ

Ｖ 数据地址 数据 

Ｖ 16 ԡ (1 个ᄫ) 16 ԡ (1 个ᄫ) 

Ｖ 十݁进制 十݁进制 十进制 

地址 (0300H) 0300 0064 100 

写入数据 (0064H) 0301 0000 0 

ＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶＶ ＶＶＶＶＶＶＶ 0302 0000 0 

Ｖ

ＶＶＶ(2) 写入数据时的ℷ常应答格式 

- 对于ࡳ能ҷ码 06H 的ℷ常应答格式如ϟ˖ 

Ｖ

㨍 㨎  㨏 㨐  㨑 

           

(1) (2)  (3) (4) (5) (6)  (7) (8)  
01H 06H  03H 00H 00H 64H  88H 65H  

* 应答格式ϢЏ机写入的信息是一样的Ǆ 

 

(3) 数据写入时的异常应答 

㨍 㨎  㨔  㨑 

        

(1) (2)  (3)  (4) (5)  
01H 86H  02H  C3H A1H  

Ｖ Ｖ Ｖ

Ｖ Ｖ Ｖ a: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

 能ҷ码 + 80H Ǆ他表示异常应答Ǆࡳ错时,  表示Ў接收ߎ *

h: 错误ҷ码 

*关于错误ҷ码䆺见 4-7. 错误信息 

e: 错误检查 

Ｖ

 

4-6. 无应答的条件 

 

当ϟ述异常被识ߎ߿后，Ң机没有应答Ǆ 

- 当发生硬件错误时 (溢ߎǃᏻ和奇偶错误)   

- 当Ң地址ϡ同时 

- 当信息的数据间隔过长时 

(RTU: 等效时间大于 28 ԡ ) 

- 当 CRC-16ϡ同时 

- 当Џ机的信息ϡ标准时(信息过长等) 

Ｖ

4-7. 错误信息䆺述 

 

当检测到非响应条件ҹ外的错误时，应答相应错误类型的错误ҷ码Ǆ  

 

 

Ｖ(1) 异常应答格式 
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㨍 㨎  㨔  㨑 

        

(1) (2)  (3)  (4) (5)  
01H 83H  03H  01H 31H  

 

     a: Ң地址 

b: ࡳ能ҷ码 

错误时, 表示Ў接收ࡳ能ҷ码 +80H Ǆ表示异常应答Ǆ 

h: 错误ҷ码 

* 见ϟ表 

e: 错误检查 

 

错误检查 错误内容 

㧜㧝㧴Ｖ  能ҷ码错误ࡳ

- 当接收到的ࡳ能ҷ码非ℷ常时 

(ϡ是对应的2种之一,< 03H, 06H>)   

㧜㧞㧴Ｖ 地址错误 

- 当写入只读地址时 

- 当读ߎ只写地址时 

- 当指定ϡᄬ在的读ߎ或写入的地址时 

㧜㧟㧴Ｖ 数据错误 

- 当写入数据超ߎ写入数据的范围时  (例如，当写入非 0 和 1 用于 AUTO/MANU 

   (换等ߛ

- 当写入值已经被其他地址的值填充时, 这种情况仅䗖用于排异性设置 (DI 䗖合这种

情况)   

- 当读ߎ数据的数量Ϣৃҹ读ߎ的数量ϡ一致时 

 当读ߎ数量是0 或超过 11 时，产生错误应答ҷ码 

-  在ϡ允许改ব的情况ϟݡ写入参数时 

Ｖ

ＶＶＶ(2) 错误ҷ码的优先㑻 

 

错误ҷ码值越小优先㑻越高Ǆ当多个错误ҷ码同时产生时, 返回优先㑻߿高的错误ҷ码Ǆ 
 

例如: 即使同时ᄬ在数据错误和地址错误, 当检测到ࡳ能ҷ码错误时返回 01H Ǆ 

Ｖ

Ｖ
Ｖ4-8. 通䆃数据地址䆺述 

 

   (1) 数据地址 

      - 对于数据地址, 用十݁进制数表示Ѡ进制数 (16 ԡ) Ǆ 

 

   (2) 关于读ߎ (读)/写入 (写) 

- R/W 表示数据ৃҹ读ߎ和写入Ǆ 

- R 表示只读ߎ数据Ǆ 

- W 表示只写入数据Ǆ 

- 当只写数据地址指定Ў数据读ߎ时 (ࡳ能ҷ码 03H), 

-当只读数据地址指定Ў数据写入时(ࡳ能ҷ码 06H), 它产生地址错误并产生错误ҷ码 02HǄ 

 

   (3) 数据地址和数据的数量 

- 当᳾定义的数据地址被指定Ў首地址时, 产生地址错误并产生错误ҷ码 02H Ǆ 

- 当增ࡴ的数据地址超ߎ数据地址表时, 总是返回数据 0000 H Ǆ 

 

   (4) 数据 

- 因Ў每个数据没有小数点 (16 ԡ数据), 需要检查数据类型和小数点Ǆ 

(参见使用手ݠ)  

      - 在数据单ԡЎ数ᄫ时, 量程އ定了小数点ԡ置Ǆ 

      - 所有数据按Ѡ进制数ᄫ处理 (16 ԡ数ᄫ: -32768 㨪 32767). 

    



ｃ ｇｇ ｃ 

例如: 表示ᏺ小数点数据的方法 

十݁进制 

20.0  →   200  → 00C8 

100.00  → 10000 →  2710 

-40.00  →  -4000 →  F060 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   (5) Ϣ选件有关的参数 

- 当指定没有安装选件的参数地址时, 产生读命Ҹ (R) 和写命Ҹ (W)错误Ǆ返回错误ҷ码 02H Ǆ 

    

   (6) 因Ў工作特性或设置规格在工作窗口中ϡ显示的参数 

-因Ў工作特性或设置规格在工作窗口中ϡ显示的参数, ৃҹ用通䆃读ߎǄ  

然而, 写入时产生数据错误Ǆ返回错误ҷ码 03H Ǆ 

 
 

5. 通䆃数据地址表  

  
数据   
地址 设置范围 R/W 

(Hex)   

0040 型োҷ码 1   "T","1"   54H,31H R 

0041 型োҷ码 2   "0","9"   30H,39H R 

0042 型োҷ码 3   "2","0"   32H,30H R 

0043 
版本ҷ码     2100     0834字 
注˖2.1.00版本，用十进制表示Ў˖2100 

R 

 
 

 
 

表达 16 ԡ数据的方法 

数据 

十进制 十݁进制 

        0     0000 

        1     0001 

            

    32767     7FFF 

   -32768     8000 

   -32767     8001 

       

       -2     FFFE 

       -1     FFFF 

数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   

0100 控制输入值   0.00㨪100.00  R 

0101 控制输ߎ值   0.00㨪100.00 R 

0102 

执行状态 
D15Ｖ D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5  D4  D3  D2   D1     D0 

0     0     0    0     0     0    0     0    0     0    0    0    0    0   MAN  RUN 
匹 R此N˖ 1=R此N 运行状态，控制输ߎ=控制输入˄或手动输入˅Ǆ当џ件报警时，输ߎ急停，控制输(0=)ߎǄ  

0=止正ANDBY 停机状态，控制输0=ߎǄ 

  MAN˖ 1=MAN 手动，控制输ߎ=手动输入，由通䆃控制Ǆ 

0=A此正O 自动，控制输ߎ=控制输入，由模拟输入控制Ǆ 

R 

0103 

џ件Ϣ急停状态 

D15Ｖ D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4     D3     D2   D1      D0 

0     0     0     0    0     0    0     0    0     0     0   SHUT  TEMP   0   SHOT   FRE  

匹 FRE: 1=电源频率超范围主 0=电源频率ℷ常 

止字O正˖1=存GB正 电流短路主 0=存GB正 电流ℷ常 

正EMP˖1=散热器超温主 0=散热器温度ℷ常 
    止字此正: 1=当џ件报警时主输ߎ急停(控制输0=ߎ)˗0=急停状态解除，控制输ߎ自动恢复ℷ常Ǆ 

R 

0104 电源频率   46.0㨪64.0 Hz R 
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注˖当工作方式Ў手动时，通䆃设置的控制输入值˄0300字˅有效˗当工作方式Ў自动时，控制输入值˄0100字˅有效Ǆ 

 
 
 
 
 

 
注˖Ң机的波特率和数据格式应ϢЏ机设置相同Ǆ 

使用多ৄҢ机时，各Ң机的通䆃地址应设Ўϡ相同Ǆ 
    

 
 

 
 

 
 

 

数据   
地址 设置范围 R/W 

(Hex)   

0182 工作方式˖ 1=RUN 运行 ˗    0=停机˗    ߎ厂˖1 W 

0183 手动方式˖ 1= MAN 手动˗ 0=AUTO 自动   ߎ厂˖0 W 

0184 控制特性   1= 电压平方，输ߎ电压平方Ϣ输入成比例 ˗ 0˖电压，输ߎ电压Ϣ输入成比例Ǆ ߎ厂˖0 W 

0185 

џ件Ϣ急停状态的锁ᄬ 

D15Ｖ D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4          D3     D2    D1        D0 

0     0     0     0    0     0    0     0    0     0     0   SHUT_L  TEMP_L   0   SHOT_L   FRE_L  

匹FRE_L: 1= 锁ᄬ电源频率超范围状态，即使џ件恢复ℷ常，状态ҡ锁ᄬ˗0=ϡ锁ᄬ 

止字O正_L˖1=锁ᄬ存GB正 电流短路状态主 即使џ件恢复ℷ常，状态ҡ锁ᄬ˗0=ϡ锁ᄬ 

正EMP_L˖1=锁ᄬ散热器超温状态主 即使џ件恢复ℷ常，状态ҡ锁ᄬ˗0=ϡ锁ᄬ 
    止字此正_L: 1= 锁ᄬ急停状态˄输0=ߎ˅，即使џ件恢复ℷ常，状态ҡ锁ᄬ˗0=ϡ锁ᄬ，急停状态解除时，自动恢复运行Ǆ 

W 

0186 

释放џ件和急停状态的锁ᄬ 
D15Ｖ D14  D13  D12  D11  D10  D9   D8   D7   D6   D5   D4          D3     D2    D1        D0 

0     0     0     0    0     0    0     0    0     0     0   SHUT_R  TEMP_R   0   SHOT_R   FRE_R  

匹FRE_R: 1= 当 FER џ件恢复ℷ常后，若䆹状态被锁ᄬ主 1=解除锁定状态，然后自动清0Ǆ 

止字O正_R˖1= 当 止字O正 џ件恢复ℷ常后主 若䆹状态被锁ᄬ主1=解除锁定状态，然后自动清0Ǆ 

正EMP_R˖1= 当正EMPџ件恢复ℷ常后主 若䆹状态被锁ᄬ主1=解除锁定状态，然后自动清0Ǆ 

止字此正_R: 1= 当急停状态恢复ℷ常后主 若䆹状态被锁ᄬ主1=解除锁定状态，然后自动清0，自动恢复运行 

W 

数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   

0300 通䆃设置的控制输入值   0.00㨪100.00，ߎ厂˖0.00 R/W 

0301 软启动时间˄SOFT_RUN˅ 0㨪20.0，ߎ厂˖0.3 ⾦ R/W 

0302 软停机时间˄SOFT_STOP˅0㨪20.0，ߎ厂˖0.5 ⾦ R/W 

0303 斜率Ϟ升时间˄RAMP_UP˅ 0㨪20.0，ߎ厂˖1.0 ⾦ R/W 

0304 斜率ϟ降时间˄RAMP_DOWN˅0㨪20.0，ߎ厂˖1.0 ⾦ R/W 

0305 输ߎ限幅ϟ限(OUT_L ) 0.00㨪99.99, ߎ厂: 0.00 R/W 

0306 输ߎ限幅Ϟ限(OUT_H ) 0.01㨪100.00, ߎ厂: 100.00 R/W 

数据   
地址 设置范围 R/W 
(Hex)   

0400 
通䆃地址  1㨪255, ߎ厂: 1 

注˖参数修改后，需要重新Ϟ电确认 
R/W 

0401 
波特率 1:1200  2:2400  3:4800  4:9600  5:19200  6: 38400，ߎ厂˖4 

注˖参数修改后，需要重新Ϟ电确认 
R/W 

0402 

数据格式 0: 8N1(8 ԡ数据,无奇偶校验ԡ, 1 ԡ停ℶԡ)  1:8N2(8 ԡ数据,无奇偶校验ԡ, 2 ԡ停ℶԡ) 

2:8E1(8 ԡ数据,偶校验ԡ,1 ԡ停ℶԡ), ߎ厂˖0 

注˖参数修改后，需要重新Ϟ电确认 

R/W 

0403 

数据ᄬ储模式 

     0 = RAM˗1 = E2PROM˗2 = Mix˄ߎ厂˅ 

RAM: 当通䆃改ব数据时，数据保留在 RAM 中Ǆ因ℸ，当重新通电时，数据丢失Ǆ 

E2PROM: 当通䆃改ব数据时，数据保留在 E2PROM 中Ǆ因ℸ，当重新通电时，数据被保留，ϡ会丢失Ǆ 

Mix:  仅手动输ߎ值˄0300H˅保ᄬ到 RAM 中，而其他数据保ᄬ到 E2PROM 中Ǆ 

注˖当通过通䆃频繁修改数据时设置ＶRｗMＶ方式，ৃҹ延长 E2PROM 的寿命Ǆ 

R/W 

0404 
延䖳时间 0㨪255 ms，ߎ厂˖20  

注˖能够设置Ң接收通䆃命Ҹ到实䰙发䗕数据的最小延䖳时间Ǆ 
R/W 
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6.  ASCⅡҷ码表 
Ｖ 㨎㧣㨪㨎㧡Ｖ 㧜㧜㧜Ｖ 㧜㧜㧝Ｖ 㧜㧝㧜Ｖ㧜㧝㧝Ｖ㧝㧜㧜Ｖ㧝㧜㧝Ｖ㧝㧝㧜Ｖ㧝㧝㧝Ｖ

㨎㧠㨪㨎㧝ＶＶ 㧜Ｖ 㧝Ｖ 㧞Ｖ 㧟Ｖ 㧠Ｖ 㧡Ｖ 㧢Ｖ 㧣Ｖ

㧜㧜㧜㧜Ｖ 㧜Ｖ NULＶ Tｙｍ＾ｚL｛＿Ｖ 㧿㧼Ｖ 㧜Ｖ 㧬Ｖ 㧼Ｖ 㨌Ｖ 㨜Ｖ

㧜㧜㧜㧝Ｖ 㧝Ｖ Tｙｇ＾SO～＿Ｖ ｚｙｇＶ ！Ｖ 㧝Ｖ 㧭Ｖ 㧽Ｖ 㨍Ｖ 㨝Ｖ

㧜㧜㧝㧜Ｖ 㧞Ｖ Tｙｈ＾STX＿Ｖ ｚｙｈＶ ”Ｖ 㧞Ｖ 㧮Ｖ 㧾Ｖ 㨎Ｖ 㨞Ｖ

㧜㧜㧝㧝Ｖ 㧟Ｖ Tｙｉ＾｛TX＿Ｖ ｚｙｉＶ 㧏Ｖ 㧟Ｖ 㧯Ｖ 㧿Ｖ 㨏Ｖ 㨟Ｖ

㧜㧝㧜㧜Ｖ 㧠Ｖ Tｙｊ＾｛OT＿Ｖ ｚｙｊＶ 㧐Ｖ 㧠Ｖ 㧰Ｖ 㨀Ｖ 㨐Ｖ 㨠Ｖ

㧜㧝㧜㧝Ｖ 㧡Ｖ Tｙｋ＾｛NQ＿Ｖ Tｙｎ＾NｗK＿Ｖ 㧑Ｖ 㧡Ｖ 㧱Ｖ 㨁Ｖ 㨑Ｖ 㨡Ｖ

㧜㧝㧝㧜Ｖ 㧢Ｖ Tｙｌ＾ｗｙK＿Ｖ Tｙｏ＾SYN＿Ｖ 㧒Ｖ 㧢Ｖ 㧲Ｖ 㨂Ｖ 㨒Ｖ 㨢Ｖ

㧜㧝㧝㧝Ｖ 㧣Ｖ ｘ｛LＶ Tｙｇｆ＾｛Tｘ＿Ｖ ’Ｖ 㧣Ｖ 㧳Ｖ 㨃Ｖ 㨓Ｖ 㨣Ｖ

㧝㧜㧜㧜Ｖ 㧤Ｖ ｜｛ｆ＾ｘS＿Ｖ ｙｗNＶ 㧔Ｖ 㧤Ｖ 㧴Ｖ 㨄Ｖ 㨔Ｖ 㨤Ｖ

㧝㧜㧜㧝Ｖ 㧥Ｖ ｜｛ｇ＾～T＿Ｖ ｛MＶ 㧕Ｖ 㧥Ｖ 㧵Ｖ 㨅Ｖ 㨕Ｖ 㨥Ｖ

㧝㧜㧝㧜Ｖ 㧭Ｖ ｜｛ｈ＾L｜＿Ｖ SUｘＶ 㧖Ｖ 㧦Ｖ 㧶Ｖ 㨆Ｖ 㨖Ｖ 㨦Ｖ

㧝㧜㧝㧝Ｖ 㧮Ｖ ｜｛ｉ＾VT＿Ｖ ｛SｙＶ 㧗Ｖ 㧧Ｖ 㧷Ｖ 㨇Ｖ 㨗Ｖ 㨧Ｖ

㧝㧝㧜㧜Ｖ 㧯Ｖ ｜｛ｊ＾｜｜＿Ｖ ISｊ＾｜S＿Ｖ 㧘Ｖ 㧨Ｖ 㧸Ｖ 㨈Ｖ 㨘Ｖ 㨨Ｖ

㧝㧝㧜㧝Ｖ 㧰Ｖ ｜｛ｋ＾ｙR＿Ｖ ISｉ＾｝S＿Ｖ 㧙Ｖ 㧩Ｖ 㧹Ｖ 㨉Ｖ 㨙Ｖ 㨩Ｖ

㧝㧝㧝㧜Ｖ 㧱Ｖ SOＶ ISｈ＾RS＿Ｖ 㧚Ｖ 㧪Ｖ 㧺Ｖ 㨊Ｖ 㨚Ｖ 㨪Ｖ

㧝㧝㧝㧝Ｖ 㧲Ｖ SIＶ ISｇ＾US＿Ｖ 㧛Ｖ 㧫Ｖ 㧻Ｖ 㨋Ｖ 㨛Ｖ ｚ｛LＶ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ

Ｖ
手ݠ内容ব࣪时恕ϡ另行通知. 

Ｖ

北京南岸普力自动化科技有限公司 
Ｖ

地址˖࣫京市海淀ऎ苏州街 33 ো 1202 室   网址˖http://www.narpuli.cn 

电话:˖+86-10-62558932  62613784    邮编˖100080 

Ｖ
PRINTED IN CHINAＶ


